硬件工程师 | 聚触灵动
公司简介
聚触灵动是一家源自香港科技大学的前沿科技公司，专注于机器人三维力触觉感知技术的研发，旨在赋予机器人真实“触觉”能力。公司已获得香港特区政府数千万港元研发资金及顶级风险投资机构支持，并在业内享有领先技术声誉。
了解更多公司信息：
可在小红书、视频号、抖音搜索“聚触灵动”观看香港 DEMO 视频

公司简介
聚触灵动是一家源自香港科技大学的前沿科技公司，专注于机器人三维力触觉感知技术的研发，旨在赋予机器人真实“触觉”能力。公司已获得香港特区政府数千万港元研发资金及顶级风险投资机构支持，并在业内享有领先技术声誉。
了解更多公司信息：
可在小红书、视频号、抖音搜索“聚触灵动”观看香港 DEMO 视频

岗位亮点
· 聚焦机器人触觉前沿技术，直接参与核心算法研发 
· 嵌入式算法开发与优化经验要求 
· 高效、简洁的工程文化，提供长期激励与可持续工作节奏 

岗位职责
1.	参与触觉传感器及相关机器人感知产品的完整硬件开发周期，包括方案设计、器件选型、原理图设计、PCB/Layout 协同及调试验证。
2.	负责传感器硬件系统设计与优化，包括供电设计、功耗管理、信号采集链路、模拟前端、放大/滤波/隔离等调理电路设计。
3.	开发并维护嵌入式软件环境，负责 MCU 驱动开发、底层接口调试及传感器数据采集链路实现。
4.	参与嵌入式系统技术方案分析与设计，完成硬件与固件联调，定位并解决产品开发过程中的嵌入式及硬件问题。
5.	协同 PCB、基板、FPC 等供应商完成可制造性设计评审（DFM），并根据产品需求推进打样、测试、迭代与量产导入。
6.	执行信号完整性（SI）、电源完整性（PI）、电路分析、电磁分析及 EMC/EMI 合规性相关验证，并根据测试结果进行设计优化。
7.	搭建硬件测试平台，评估新型电子器件及传感器方案在未来产品中的应用潜力。
8.	编写硬件设计、嵌入式开发、测试验证及问题排查相关技术文档，支持专利整理及产品资料沉淀。

任职要求
通信工程、电子工程、计算机、自动化、电磁与微波技术等相关专业本科及以上学历
具备嵌入式硬件、传感器硬件或电子产品开发相关经验
熟练掌握至少一种 EDA 工具，具备独立完成原理图设计及 4 层 PCB 开发的能力
熟悉至少一款主流 MCU 平台，如 STM32、ESP32 或同类嵌入式平台
具备 C/C++ 编程经验，能够完成底层驱动、接口通信及基础嵌入式应用开发
熟悉 UART、I2C、SPI 等常用通信协议，并具备实际调试经验
熟悉传感器信号调理电路设计，包括放大、滤波、隔离、采样与抗干扰设计
熟练使用示波器、万用表、逻辑分析仪等常用硬件测试设备
了解 EMC、EMI 等安规及电磁兼容相关要求，具备较强的问题定位与调试能力
具备良好的技术文档阅读及撰写能力，能够进行中英文书面及口头沟通
持有或可在入职前获得香港合法工作权，工作地点为深圳市南山区
优先考虑条件：
· 参与 Robocon/RoboMaster 等机器人大赛并负责感知或控制算法 
· 熟悉完整产品开发流程，具备算法从原型到量产经验 
· 拥有触觉传感器或相关行业算法开发经验 
· 熟悉电阻、电容、光学等至少一种触觉传感原理及信号调理流程 

加入我们的理由
· 参与定义未来机器人“触觉”，站在行业技术前沿 
· 简洁高效的工程文化，尊重专业判断与技术方案 
· 提供早期团队长期激励与明确职业成长路径 
· 高效工作与健康生活节奏兼顾，让你专注创新与创造 

